MAKARA SISTEMLERI

Kaldirma ve iletme makinalarinda yikin
kaldirlmasi icin dedisik makara ve halat
sistemlerinden faydalanilir.

Daha onceki bilgilerimize gére bir makara
ve halat ciftinde halat kalasi arasinda;
(sekildeki sistem igin)
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1] => Makara verimi
Bilyali yataklar igin 1, =0,98
Kaymall yataklar igin 77, = 0,96‘

Makara ve manivelanin bulunmasindan sonra
gok uzun zaman gegmistir. Bundan insanlar
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daha giizel sekil vermislerdir.Tasima teknigi ilk
Onceleri tarihte blyiik bir rol oynamistir.

1. Sabit Makara

Basit bir sabit makara dizeni
gorilmektedir. Hafif ve basit yiklerin
kFIdlnlmasmda kullanilir.

Herhangi bir cagda 6rnek olarak; biri bir kaya ; @=> Halat sarim agisi
pargasini tasimak istediginde adale kuvveti bu et == | Siirtiinmesiz halde

maksada kafi gelmemektedir, buna ilaveten ) Gl E=Q

beynini de calistirmak zorunda kalmistir. Bu |
maksatla bu i ile ilgili bildigimiz dikkate deger F Sirtiinmeli halde

durumlar akla gelebilir.
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2. Hareketli (serbest)
Makara

Daha biylk yiklerin taginmasi igin
serbest makara sistemleri kullanilir. Yikle
birlikte hareket eden makara halatin iki
kat sariimasina karsilik yik bir kat
cikmakta ve yikin yarisi kadar kuvvetle
kaldirma mimkin olmaktadir.
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Halatlar paralel degilse;

Sirtiinmesiz halde
Fi=F, =1

ﬂExcos,B+F¢><cos,B=Q =2

1’dep;

Fexcosf+Fexcosff=0
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SU}'tUnmeIi halde;

F;z? = thngn#

2 r{umarall bagintida yerine yazalim

Fexnxcos f+ Fexcos f=0
F¢(77+1)xcos,B=Q
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‘ 3.Serbest ve Sabit(Bilesik)
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makara sisteminde sirtiinmesiz halde;

Bir s;rbest ve bir hareketli makaradan olusan bu
F ¢ = Q
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artinmeli halde;
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Yuli}arlda gegen makara sistemleri daha ok hafif
e orta ylklerin kaldirimasinda, bumlu déner
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u tiir makara sistemlerinde kaldirilan yiik,
halatin tambura sariligi sirasinda, tambur ekseni
oyunca hareket eder. Kaldirma ve indirme
snasinda yikiin ddnmesi de 6énlenemez. Bu
etkileri ortadan kaldirmak igin kaldirma
makinalarinda daha gok ikiz makaral palangalar
kullanilir.
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4. ikiz makarali Palanga
Sistemleri

Bu tip makara sistemlerinde yikin hem
dikey kalkmasi ve daha ¢ok halata
badlanmasi miimkdn olur.

Ikiz makara sistemleri iki veya daha ok
makarall olabilir.

% S m

o1 Tambw |:

gl S
Lullakaram |\--J'

/
Fh f |
|

Tkiz Makarah ikiz Palanga
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Do6rt Makaral Ikiz Makaral Palanga
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U makara sistemlerinde siirtinmesiz halde halata
etkiyen kuvvet;
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ca blojundaki makara sayisi
geleme makarasi harig)

[ Sirtinmeli halde;

olur.
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Bu tip sistemlerde 25 tona kadar iki makarall,
daha fazla ytikler igin daha ¢ok makara

] H |
Kutiarimr.

Dort makarall bir ikiz makarali palangada
kaldirma yiiksekligi 12 metre ise tambura
sarilacak halat miktari en az 12x8=96 metre

olmalidir.




